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产品演示-具有国际领先水平的协作智能机器人1



项目背景-荣誉奖项1

温哥华时间2017年9月26日，第30届IROS世界机器人大会的机器人抓取和模拟竞赛在加拿大温哥
华正式拉开帷幕。胡斌博士率队表现优异，在与清华大学、剑桥大学等高手较量中脱颖而出，获得该
项赛事工业机器人组世界冠军和服务机器人组世界亚军。

    IROS, 全称为IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems，即智能机
器人与系统国际学术会议，是机器人领域全球规模最大、最具影响力的学术会议之一。IROS 2017
于2017年9月24日至28日在加拿大温哥华举办，来自全球各地近3000名机器人领域的专家和学者参
加了本次会议。



项目背景-荣誉奖项1

2018年4月27日。胡斌博士率队获得2018年"世界机器人大赛─共融机器人挑战赛"第一阶段机器
人创新路演组比赛二等奖。

“世界机器人大赛─共融机器人挑战赛”是在国家自然科学基金委员会“共融机器人基础理论与关键技
术研究”重大研究计划支持下，按照“聚合、创新、创造”三步走理念，以“人-机-环境共融”为
主题，采用前沿技术仿真赛、先进机器人场地赛、创新技术路演赛等多种比赛方式，打造我国共融
机器人领域的全新交流平台，为我国机器人技术和产业发展提供源头创新思路与科学支撑。



项目背景-荣誉奖项1

2019年11月4日，第32届IROS世界机器人大会的机器人抓取和模拟竞赛在中国澳门正式拉开帷
幕。胡斌博士率队在和剑桥大学、麻省理工学院、清华大学、科罗拉多大学、中科院等对手的竞争中，
获得服务机器人组世界冠军及世界季军。

    IROS2019是IROS第32届会议，由全球最大的非营利性专业技术学会IEEE、IEEE机器人与自动化学会、
IEEE工业电子学会、日本机器人学会、仪器与控制工程师学会以及新技术基金会联合赞助。约4000名来
自世界各地的机器人、自动化系统及人工智能等领域的领军人物、顶尖研究团队代表及企业界人士齐聚
澳门、襄此盛会，共同探索智能机器人与系统领域的前沿科技，分享并讨论相关领域的最新进展。



项目背景-领导关怀1
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团队介绍-项目申报人2

多年从事智能汽车、智能监控、3D打印、
无人机、机器人等前沿技术方面的研究，
先后参与国家 “973” 和“863” 课题 7
项、参与省部级重大课题和攻关课题20余
项。发表学术论文60余篇，申请国内外发
明专利40余项。

2001-2006 清华大学计算机系， 博士
2007-2010 清华大学电子工程系， 博士后
2015-2018 美国Rethink Robotics中国公司，  副总裁兼技术总监
2011-至今 中科院云计算中心，     战略合作处副处长
中科（深圳）育成总部基地， 副主任
深圳市电子商务协会， 副秘书长
广东省3D打印与智能制造工程技术研究中心， 副主任
青岛智能产业技术研究院，       执行院长

胡斌

中国机械工程学会
机器人分会委员

中国自动化学会
平行智能专业委员会委员



团队介绍-核心成员2

中国人工智能学会副秘书长，清华大学计算机系博士，中国电子系统工程研究
所博士后。在人工智能与机器人技术领域长期从事理论研究与工程技术研发工
作，在机器人传感器信息感知、网络传输、智能信息处理与决策、控制器及执
行机构设计、人机交互设计等技术领域取得较好成果，先后荣获军队科技进步
奖三等奖、北京市科学技术进步奖二等奖、中国电子学会及中国人工智能学会
科技进步奖二等奖等，主持或参与国家级重点课题4项、取得了一系列具有国
内先进水平的科研成果。

青岛澳柯玛集团技术中心（国企）副总经理 
威海北洋集团（国企）        副总经理 
北京翱旗大数据科技（中国大数据百强，华为收购）      首席科技官/高级副总裁 
北京中科汇联（中国AI百强，股票代码835529）           人工智能事业部 副总裁 
腾讯新工科研究院                                      院长助理兼大数据应用研究中心主任
哈尔滨工程大学车联网与智能交通研究中心                                 副主任/研究员 
中国首席数据官联盟 新工科专委会 秘书长 
超过25年的大型国企外企管理经验，是市场营销战略、渠道体系构建及管理、产业
生态构建专家，新基建（大数据、人工智能、5G、区块链）产业融合应用专家。

张勇/总经理
负责公司总体运营

陈桂生/技术总监
负责公司技术研发

2000年获得山东师范大学中文系学士学位。
2003年-2012年担任保险公司高管。
2012年-2015年担任证券公司高管，基金公司股东及高管。
2015年至今，担任人工智能项目集合投资人。

马征信/运营总监
负责公司资本运营



2 团队介绍-专家顾问

首席科学家 王教授

l1990年获美国伦塞利尔理工学院（RPI）计算机与系统工程博士学位。
l1990年起在美国亚利桑那大学先后任助教授、副教授和教授。
l现为中国科学院自动化研究所复杂系统管理与控制国家重点实验室主任，
国防科技大学军事计算实验与平行系统技术研究中心主任，中国科学院大
学中国经济与社会安全研究中心主任，青岛智能产业技术研究院院长。
l1998年作为国家计划委员会“引入海外杰出人才计划”和中国科学院
“百人计划”人才回国工作。
l2011年追溯为国防领域“千人计划”国家特聘专家。

顾问 熊教授
中科院自动化所研究员

顾问 沈博士
中科院自动化所副研究员

顾问 刘博士
中科院自动化所高级工程师
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产品介绍-政策支持3

习近平总书记在两院院士大会上曾如此评价：“机器人是‘制造业皇冠顶端的明
珠’，其研发、制造、应用是衡量一个国家科技创新和高端制造业水平的重要标
志。”

2020年10月，中国共产党十九届五中全会通过的《中共中央关于制定国民经济
和社会发展第十四个五年规划和二零三五年远景目标的建议》，把“创新”放在
了更为醒目的位置上，强调“坚持创新在我国现代化建设全局中的核心地位，把
科技自立自强作为国家发展的战略支撑。。。

2020年12月，中央经济工作会议部署2021年八项重点任务，科技首次排名首位。

自主研发的智能机器人在科技创新中占有重要地位！



产品介绍-行业痛点3

机器人行业的发展瓶颈？
这是一个智能技术缺失的年代！

安全系数低，需隔离工作！
应用有限，大部分工业场景无成熟解决方案！

需专业技术人员编程维护！

技术和市场被四大家族把控！

体积大，笨重！……
……

大部分机器人公司为低端重复！

部署调整费时费力，无法从事不同工作！……



产品介绍-待解决核心问题3

u 移动性能：保证安全情况下的自主行动能力。

u 环境识别：已知、未知环境的识别探索。

u 目标识别：

p 已知目标的静态识别/动态识别

p 未知目标的静态识别/动态识别

u 目标抓放：

p 已知目标的静态抓放/动态抓放

p 未知目标的静态抓放/动态抓放
国际难题：



核心技术-硬件平台-国际领先水平3

协作机器人（中国技术-德国技术）

复合协作机器人（自主研发技术）

智能移动机器人家族（自主研发技术）

机器人周边应用（自主研发技术）

智能快换 AR应用



核心技术-软件平台-目标检测3

p  基于DMHF-CNN深度学习模型的机器人抓取物体检测-国际先进水平



核心技术-软件平台-运动规划3

p 针对视觉与触觉信息，使用连续-离散强化学习对机器人进行训练，并进一步生
成运动规划方案。-国际领先水平
l 将策略的连续部分视作正态分布，而离散部分视为K个离散选项上的分类分布, 并用状态无关的概率

参数化，即：

l 其中θ包含想要优化的策略分量。
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核心技术-软件平台-抓取控制3

p  基于SQL（Soft Q-Learning）深度增强学习模型的机器人操作与控制
-国际领先水平



核心技术-典型资助项目-腾讯犀牛鸟专项3

2020年8月，本项目获得中国电子学会与腾讯联合设立的“中国电子学会-腾讯Robotics 
X犀牛鸟专项研究计划”支持。
2020年Robotics犀牛鸟专项共收到来自全国50余所高校和科研机构的申报材料120余份。
经初选、网络评审和专家评审三轮严格筛选，最终评选出拟资助项目8项，本项目在控制
组中排名第一。
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发展规划-教育科研领域应用-顶级高校同步4

全球高校公认顶尖智能机器人培训平台，国际领先。



发展规划-教育科研领域应用-领先AlphaGo4

谷歌DeepMind研究团队（AlphaGo团队）使用Sawyer进行连续离散混合学习研究和验证。



发展规划-教育科研领域应用-顶级科研同步4

2020年7月8日，Nature 的封面文章为我们带来了一种由利物浦大学的科学家们开发的智能科学机器人。



发展规划-教育科研领域应用-顶级科研同步4

多角色柔性制造全流程：仓储拣选上料→物料配送→产品装配→产品检测→成品下线入库。



发展规划-工业领域领域应用4



发展规划-工业领域领域应用4

n 家电制造企业，人工涂漆生产线，对人体伤害很大;
n 人员流动频繁且作业品质不稳定，极大影响生产进度与效率;
n 铜管弯曲，传统工业机器人无法适应该工况;
n Sawyer代替工人完成涂漆工作，涂漆更均匀，工作效率更稳定;
n 有效杜绝了漏涂、多涂、油漆滴落等现象。

应用案例：海尔公司，威胜电子等-已经通过初步验证，即将规模化应用

n 电表生产企业，工作内容重复，劳动强度大;
n 人员流动频繁且作业品质不稳定，影响生产进度与效率;
n 电表为塑料材质，形变大，传统工业机器人无法适应该工况;
n Sawyer代替工人完成组装工作，工作效率更稳定。

用户评价（吉为-威胜集团董事长）：对智能机器人要规模使用，能
用上的地方都用上！   



发展规划-其它领域应用-全领域覆盖4

服务领域

机器人咖啡屋应用 机器人烤面包应用

跑男节目戴帽子选学
员

焦点访谈人机跟随

娱乐领域

机器人日常应用

日常生活领域

相关市场总规模过百万亿！



发展规划-竞争对手分析-综合性价比优于同级别对手4



发展规划-商业模式4

01 直接产品销售 02 集成解决方案

03 智能制造项目 04 人工智能应用

面向集成商、代理商及经销商，直
接销售各类智能机器人产品及标准
化式周边应用方案。

面向终端客户，提供工厂生产线、
服务行业智能改造等集成解决方案，
一站式服务。

面向传统企业，借新旧动能转换契
机，提供典型化智能制造方案，打
造工业互联网、云工厂场景。

将智能机器人中的通用性人工智能
技术单独提取用于各种不同的应用
场景，满足不同领域不同层级需求。



落地规划-五年财务规划-目标科创板4

5年左右科创板上市！

金额（万元） 2022年 2023年 2024年 2025年 2026年

融资额 300.00 800.00 2000.00 2000.00 5000.00

营业收入 300.00 1000.00 3000.00 10000.00 30000.00

研发投入 400.00 800.00 1200.00 3600.00 9800.00

企业所得税 16.00 62.00 160.00 360.00 1800.00

净利润 54.00 328.00 520.00 1170.00 5400.00



落地规划-具体方向-贴合当地需求4

1. 支持科研：支持本地的高校、科研院所智能机器人研究。

2. 建设基地：智能机器人的生产、装配、调试基地建设。

3. 打造生态：带来产业链，打造智能机器人生态。

4. 其它应用：智慧农业、环保产业等领域机器人应用研发。

计划将生产总部落户保定，助力推进本地机器人产业的集聚
和深化发展，助力保定成为全国机器人产业与技术的重要基
地，并立足保定、面向中国、走向全球！
拟落地公司名称：保定众宇机器人科技有限公司（正在注册）



汇报完毕  感谢聆听！

联系人：胡斌

电话：1868068384747

复合协作智能机器人研究及应用


