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	方案提交机构

	“科创中国”5G+行业创新应用专业科技服务团

	成果简介（1000字以内）*

	    本项目为新能源领域可再生清洁能源技术及相关产品。
     当今世界能源日益紧张，电力、煤炭、石油等不可再生能源频频告急，能源问题逐渐成为制约国际社会经济发展的瓶颈。因此，世界各国都在大力开发可再生能源，例如风能、太阳能、水能、生物质能、地热能和海洋能等。 其中太阳能的有效利用和发展最为迅速，目前地球上可供人类使用的绝大部分能源从根本上讲都来源于太阳。太阳能取之不尽、分布广泛 , 是公认的最清洁的能源之一，光伏发电是直接利用太阳能较为普遍的一种形式 , 其原理是通过具有光电效应的半导体 ( 较为常见的是多晶硅或单晶硅 ) 将光能直接转化成电能加以利用。目前国内外利用太阳能发电大部分采用固定式太阳能光伏电池板阵列的形式，占地面积较大 , 安装复杂，不易拆迁。近年来，针对偏远乡村、牧区和野外作业等用电，利用太阳能可再生能源而开发的新型供电设备，具有可移动性、智能化、高效率、低成本等优势，成为当前高效智能新能源装备领域研究热点。
   

	成果亮点

	 从太阳能转化电能及整体方案入手提高太阳能光伏电站性能参数及功效；以电站结构设计实现可移动性和电池板的可折叠性；以多元控制系统的设计、模块选型，并与电站匹配，实现其自动化和智能化；优化光伏电站整机装配与结构件制作工艺，旨在研制高性能机器人履带式光伏折叠移动电站。太阳能取之不尽、分布广泛 , 是公认的最清洁的能源之一，光伏发电是直接利用太阳能较为普遍的一种形式 , 其原理是通过具有光电效应的半导体 ( 较为常见的是多晶硅或单晶硅 ) 将光能直接转化成电能加以利用。



	团队概括（1000字以内）*

	 本项目为江西龙腾特种泵业开发有限公司与中国科学院等离子体物理研究所签订产学研紧密合作，开展协同创新研发。



