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手势识别纳米生物传感器
人机交互手环



北京无元技术有限公司，成立于2019年4月，是人机

交互领域的创新公司。创始团队全部来自于国内顶尖的科

研院所，分别在虚拟现实、人机交互、人工智能、纳米材

料、生物工程等高新技术领域有多年的积累，致力于研发

打破现有计算机生态界限的人机交互硬件，打造可控制任

何设备和内容的人机交互生物传感器。
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年龄：43岁

院系：硕士研究生 上海财经大学 工商管理

主要负责工作：负责公司的战略规划、产品规划、市场规划与拓展

宁大巍-创始人/CEO

中国电子科技集团公司第15研究所-项目管理与市场工作12年

负责国防信息化大型型号项目全流程管理、客户关系管理

兆康资本-投资管理工作4年

负责投资项目筛选、评估与跟进、政府关系

北京无元数字科技有限公司-创始人/CEO

负责公司的整体运营、产品规划、市场规划与拓展

我们是谁-创始人及核心团队



年龄：38岁

院系：硕士研究生 中国电子科技集团公司第15研究所 通信工程

主要负责工作：负责技术路线规划、产品研发全面管理、新技术研发与应用

宋吉涛-联合创始人/CTO

中国电子科技集团公司第15研究所-硬件产品研发工作11年

负责各研发任务的总体技术方案、总体设计、关键技术、软硬件详细技术方案评审

与风险控制等工作

专注于陀螺仪研发与应用、惯导技术研究与应用、嵌入式研发等技术领域

我们是谁-创始人及核心团队



年龄：27岁

院系：博士研究生 北京航空航天大学 生物医学工程

硕士研究生 中国科学院 生物医学工程

主要负责工作：负责产品研发管理、生物识别算法、纳米材料应用等

谈溥川-联合创始人/研发总监

专注于纳米新材料、纳米生物医疗、人体工程学、生物医学传感等领域的相关研究

与应用，人工智能与智能穿戴等跨学科研究

我们是谁-创始人及核心团队



无元数字科技，作为无元技术（手

势识别纳米生物传感器/人机交互手环）

的股东之一，定位于虚拟现实技术的创新

型研发公司，专注于三维可视化和人机交

互技术研发，致力于将虚拟现实、人工智

能、人机交互等各类高新技术深度融合和

应用，力求用新技术解决实际的工作和生

活问题，为社会创造的价值。

自2016年成立以来，无元数字科技

经过短短几年的发展，已经积累形成了一

支专业配置齐备且能力突出的可视化开发

队伍，已承担空间站、卫星互联网、探

月、量子通信与加密、北斗、蛟龙等国家

重大科技项目的可视化研发任务。

北京无元数字科技有限公司简介

无元数字科技承担了空间站实时同步数据驱动仿真系统的研发任务，系统得到习总书记现场体验

我们是谁-创始人及核心团队



我们要做什么

手指手势动作识别

手部姿态动作识别

姿态及手指动作组合识别

姿态与手指输入法

手势识别纳米生物传感器/人机交互手环

产品
定位

万物联网环境--

核心输入传感器与控制设备

元宇宙/虚拟现实产业链--

核心输入传感器与控制设备



我们要做什么

2014-2017 2017-2021 2021-

VR/AR/MR 元宇宙数字孪生

手势识别纳米生物传感器/人机交互手环

VR/AR/MR眼镜 手机/Pad LED/LCD大屏 全息影像

各类投影 电脑/笔记本

人机交互生物传感器手环将是使用最方便，且性价比最高的人机交互终端



为谁服务

手环/手表/智能穿戴显示领域 VR/AR/MR眼镜 LED和LCD大屏 会议平板投影

手机/PAD/PC/电视通用领域 家用电器 门锁/开关 汽车游戏/玩具

教育-教学辅助控制专业领域 保健-脉搏 医疗-预防 国防-无人装备/单兵公共安全-分队任务



解决什么痛点

当前的控制或输入设备需要手

持（翻页笔、激光笔、遥控

器），占用手，影响其它操作

解放手

主机或笔记本的输入需要配备鼠

标和键盘，重量增加、体积增加

减重减体积

当前的重要输入与互动设备都需

要有平面空间放置，比如鼠标和

键盘，操作不方便

使用灵活方便

VR手势识别依赖摄像头，受环境

光、角度和距离的影响较大

物理识别



手柄翻页笔鼠标 遥控器 键盘

市场价值

手势识别纳米生物传感器/人机交互手环

“一个传感器”，替代多种输入设备

市场规模 人机交互生物传感器通过腕式穿戴达到手势识别的输入设备，可控制多种硬件，应用潜力巨大，可以

替代多种现有的主流输入设备，预计总市场规模将达到1000亿

手写笔



竞品 名称 识别技术 成本 识别精度 是否占用手 识别范围

数据手套 多组惯导 很高 高 占用手，手穿戴 远

肌电臂环 肌肉电 较高 低 不占用手，前臂穿戴 远

翻页笔/空标 惯导 低 略高 占用手，手持
远

手柄 陀螺+按键 低 略高 占用手，手持 远

遥控器 按键 低 高 占用手，手持 远

鼠标 红外 低 很高 占用手，需要平面 远

动作捕捉 摄像头 高 较高 不占用手，不用穿戴 近

手势识别 摄像头 较高 低 不占用手，不用穿戴 近

竞争分析
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纳米传感

识别技术
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低

成本

腕+手（XYZ姿态、手指）

识别方式

高

识别精度

不占用手，腕部穿戴

是否占用手

远

识别范围

竞争分析-产品优势



竞争分析-核心技术

指浅屈肌腱

拇长屈肌腱

桡侧腕屈肌腱

尺侧腕屈肌腱

尺侧腕伸肌腱

内部

外部

手势识别
传感器阵列

手势识别传感器
手势识别传感器 纳米发电机 生理解剖学 机器学习



• 鼠标功能、翻页笔功能

• 3D姿态识别、3D漫游

• 多个/单个手指手势识别

• 多个手指与姿态组合势识别

单个手指手与姿态组合势识别

3D交互与手势组合识别

单手或者双手输入法

1代机系列

• 鼠标功能、翻页笔功能

• 3D姿态识别

• 鼠标功能、翻页笔功能

• 3D姿态识别、3D漫游

• 多个手指手势识别

• 多个手指识别与姿态组合识别

2代机系列 3代机系列

我们怎么做-产品规划

基于纳米材料
人机交互生物传感器/手环

Ⅰ Ⅱ Ⅲ



我们怎么做-发展规划

2022年3月-1代原型机

研发出原型机，验证算法，功能，并持续优化

2023年3月-1代机量产

可以量产并大范围推广的传感器鼠标

2023年12月-2代机量产

增加AI语音输入和核心键盘功能输入

2024年10月-3代机量产
全部键盘功能

当前阶段：1代机原型机完成并准备量产；2代机原型机正在研发启动



01

02

03

04

盈利模式

人机交互手环
销售收入

包括电商、分销商代理商等各类渠道
的销售收入

手势识别纳米生物传感器
销售收入

手势识别纳米生物传感器的销售入
芯片设计与研发服务收入

增值服务收入

与手环使用相关的手势、命令、素材
等增值服务



获奖证书

“中国元宇宙创新应用大赛”获得二等奖



项目 金额（万元人民币）

一代机量产 150

二代机研发 200

三代机研发 280

市场推广 270

其它 100

融资合计 1000

释放股比 16%

融资需求



北京无元技术有限公司


